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Informace uvedené v této dokumentaci obsahuji obecné popisy a / nebo technické charakteristiky

zde uvedenych produktl. Tato dokumentace neni uréena jako nahrada, a nema byt pouzita pro
vyhodnoceni vhodnosti nebo spolehlivosti téchto produktd pro specifické uzivatelské aplikace. Je
povinnosti kazdého uzivatele nebo integratora provést vhodnou a Uplnou analyzu rizik, hodnoceni a
testovani produkt s ohledem na pfislusnou konkrétni aplikaci nebo pouziti. Spole¢nost Schneider
Electric, ani zadna z jejich pobocek &i dcefinych spole€nosti nenese odpovédnost za zneuziti informaci
uvedenych v tomto dokumentu. Pokud mate néjaké navrhy na zlepSeni nebo zmény, nebo pokud jste v
této publikaci nasli chyby, dejte nam prosim védét.

Zadna ¢ast tohoto dokumentu nesmi byt reprodukovana v zadné formé, jakymikoliv prostredky,
elektronickymi nebo mechanickymi, véetné fotokopii, bez vyslovného pisemného souhlasu
spole¢nosti Schneider Electric.

P¥i instalaci a pouzivani tohoto vyrobku musi byt dodrzeny v8echny pfislusné vnitrostatni, regionalni a
mistni bezpec€nostni pfedpisy. Z bezpeénostnich divodu, a aby se zajistila shoda se
zdokumentovanymi systémovymi udaiji, by mél opravy na komponentach provadét pouze vyrobce.

Pokud se zafizeni pouzivaiji pro aplikace s technickymi pozadavky na bezpeénost, je nutné dodrzovat
pFisludné pokyny.

Pouziti nasich hardwarovych produktl s jinym softwarem, nez Schneider Electric, nebo s jinym nez
schvalenym softwarem, mdze mit za nasledek zranéni, poSkozeni nebo nespravné provozni vysledky.

Nedodrzeni téchto pokynd muze mit za nasledek zranéni nebo poSkozeni pfistroje.

© 2016 Schneider Electric. VSechna prava vyhrazena.
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Bezpecnostni informace @

Dulezité informace

] PFed instalaci, uvedenim do provozu a provadénim servisu a udrzby si prectéte peclivé tyto pokyny,
POZNAMKA prohlédnéte si zafizeni a seznamte se s pfistrojem. V celé této dokumentaci nebo na za%zeni se mohou
objevovat nasledujici specialni informace, ktere varuji pfed moznym nebezpecim, nebo upozorfiuji na
informace, které objasnuji nebo zjednodusuji postup.

Pokud je pted bezpecnostnim oznacenim uveden symbol "Nebezpeci"
A nebo "Vystraha", pak pfi zanedbani pokynu vznika riziko elektrického
Urazu personalu.

nebezpedi Urazu. DodrZzovanim vSech bezpecnostnich pokynd, které

: Toto je symbol bezpecnostni vystrahy. Upozoriiuje na potencidlni
nasleduji za timto symbolem, predejdéte moznému zranéni nebo smrti.

A NEBEZPECi

NEBEZPECI oznacuje bezprostfedné nebezpeénou situaci, jejiz zanedbani bude mit
za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

A VAROVANI
VAROVANI oznacuje potencidlné nebezpeénou situaci, jejiz zanedbani mize mit za
nasledek smrt nebo vdzné zranéni.

A UPOZORNENI

UPOZORNENI oznacuje potencidlné nebezpeénou situaci, jejiz zanedbani mlize mit za
nasledek lehké nebo stfedné tézké poranéni.

POZNAMKA

POZNAMKA se pouziva k feSeni postup(, které se netykaji fyzického zranéni. S timto
signalnim slovem se nesmi pouzivat bezpe¢nostni vystrazny symbol.

MEJTE NA PAMETI
Instalaci, obsluhu a udrzbu elektrického zafizeni by mél provadét pouze kvalifikovany personal.
Spole¢nost Schneider Electric neprebira zadnou odpovédnost za pfipadné nasledky vyplyvajici z
pouziti tohoto materialu.

Kvalifikovana osoba je osoba, ktera ma znalosti a dovednosti tykajici se konstrukce a provozu
elektrického zafizeni a jeho instalace, a absolvovala Skoleni v oblasti bezpe€nosti, takze dokaze
rozpoznat nebezpeci a vyhnout se jim.

DOCA0111EN-01 04/2016 5
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O tomto dokumentu @

Struéné

Rozsah dokumentu

Tento dokument popisuje ovladaci funkce spoustéée motoru TeSys ™ H.

Tento dokument je uren pro nasledujici uzivatele:
Projektanty

e Systémové integratory

e Systémové operatory

e Techniky udrzby

Poznamka k platnosti

Charakteristiky uvedené v tomto navodu by mély byt stejné, jako charakteristiky zobrazené online. V
souladu s nasi politikou neustalého zlepSovani mtizeme v prabéhu ¢asu revidovat obsah s cilem zlepSit
srozumitelnost a pfesnost. Pokud mezi manualem a informacemi online najdete rozdil, pouzijte online

informace.

Bezpecénostni informace

Souvisejici
dokumenty

Oznameni o
ochrannych
znamkach

A & NEBEZPECI

NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM, VYBUCHU NEBO ELEKTRICKEHO OBLOUKU
Aby nedoslo ke zkratu mezi primarni a sekundarni stranou:
® Pfed servisem zafizeni odpojte veskeré napajeni.

® Pouzivejte pouze napajeci zdroje s bezpec€nou izolaci a PELV podle normy EN 50178/VDE 0160
(PELV). Nedodrzeni téchto pokynl bude mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

Nazev dokumentace Referencni Gislo

TeSys H - Navod k obsluze NHA6215000

Tyto technické publikace a dalSi technické informace si mlzete stahnout na nasich webovych
strankach na adrese http://download.schneider-electric.com

VSechny ochranné znamky jsou majetkem spole¢nosti Schneider Electric Industries SAS
nebo jejich pfidruzenych spole¢nosti.

DOCA0111EN-01 04/2016
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Kapitola 1

Prezentace

Co najdete v této kapitole?

Tato kapitola obsahuje nasledujici témata:

Téma Strana
Uvod 10
Popis 11
Funkce ochrany 12
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Prezentace

Uvod

Prezentace spoustéce motoru TeSys H
Ultra kompaktni spousté¢ motoru TeSys H ma Sifku pouhych 22,5 mm.

Diky hybridni technologii, ktera kombinuje elektromechanicka relé, vykonové polovodi¢ové soucastky
a polovodicovou funkci pretizeni, dokaze spousté¢ motoru TeSys H ovladat a chranit trojfazové
motory do 3 kW / 500 V nebo odporové zatéze do 9 A/ 500 V.

POZNAMKA

NEBEZPECi CHYBNEHO VYPNUTI PRI NESINOSOIDALNiM TRIFAZOVEM NAPETi

Nepouzivejte spoustée motorti TeSys H na strané pohonu nebo na strané zatéze s ménitelnymi
otackami nebo se softstartérem.

Nedodrzeni téchto pokyni mGze mit za nasledek chybné vypnuti.

POZNAMKA

NEBEZPECi CHYBNEHO VYPNUTI PRI JEDNOFAZOVEM NAPETI

Nepouzivejte spoustéce motort TeSys H k ovladani a ochrané jednofazovych spotiebic.

Nedodrzeni téchto pokyni mGze mit za nasledek chybné vypnuti.

Produktova rada

Nasledujici tabulka uvadi funkce dostupné v této produktové Fadeé.

Funkce Hodnota LZ1H LZ2H LZ7H LZ8H
Hodnoceni IEC 24A/AC53A,24A/AC51 |x X X X
6,5A/AC53A 9A/AC 51 X X X X
Ridici napéti 24 Vdc X X X X
110V - 230 Vac X X X X
Typ svorky Sroubovaci X X X X
Pruzinova X X X X
Funkce Jeden smér X - X -
Dva sméry - X - X
Ochrana proti pretizeni X X X X
Bezp. vypnuti krouticiho momentu | - - X X

Ovladani motoru

Spousté¢ motoru TeSys H slouzi k zapinani a vypinani tfifazovych asynchronnich elektrickych motoru
pouzivanych v jednosmérnych nebo obousmérnych aplikacich. Spousté¢ motoru TeSys H chrani
motory pred pfehratim.

Bezpecné vypnuti to¢iveho momentu (STO)
Spoustéce motort STO TeSys H LZ7H a LZ8H jsou uréeny pro pouziti v aplikacich
bezpecnostnich fetéz(i. Bezpecnostni vypnuti mize byt realizovano podle nasledujicich

norem:
e SIL3 podle normy IEC61508-1

e PlLe podle normy ISO13849-1

Spoustéce motord TeSys H LZ7H a LZ8H maji certifikaci ATEX jako souvisejici soucasti pro
ochranu motoru.

10 DOCA0111EN-01 04/2016



Prezentace

Popis

Popis hardwaru

Predni strana vyrobku Ridici svorky Napéjeci svorky
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A: Potenciometr pro nastaveni
jmenovitého proudu:

® 0,18 az 2,4 pro zafizeni 2,4 A

® 1,5az 9 pro zafizeni 6,5 A

B: LED dioda pomocného napajeni
(zelena), 24 Vdc nebo 110-230 Vac
C: LED dioda TRIP / ERR (VYPNUTI /
CHYBA) nebo interni chyba (Cervena)

D: LED \9 2 stavu vstupu .2
(zlutd). Pouze u modelli LZ2H a LZ8H.

E:LED @' T stavu vstupu I.1 (Zluta).
F: Tlagitko SET / RESET (NASTAVENI /
RESET): Nastaveni / manualni reset

G: Informace o produktech, kod QR

A1, A2: Pomocné napajeni

11: Ridici vstup, smér 1
12: Ridici vstup, smér 2. Pouze u
modelll LZ2H a LZ8H.

Y1: Spole¢ny bod pro rezim resetu

Y2: Rezim dalkového resetu
Y3: Rezim automatického resetu

C: Spole¢ny bod pro Fidici vstupy.
Pouze u modelll LZ7H a LZ8H.
98, 96, 95: Kontakt signalizace
vypnuti a chyby

2/T1, 4/T2, 6/T3: Pfipojeni motoru
1/L1, 3/L2, 5/L3: Napajeci vstupy

H: Zamek pro upevnéni na listu DIN

DOCA0111EN-01 04/2016
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Prezentace

Funkce ochrany

Tepelné pretizeni

Fazova

Ztrata faze

Spoustéc motoru TeSys H chrani trojfazové motory proti pretizeni. Pokud proud prekro¢i nastavenou
hodnotu, spousté¢ motoru se vypne v uréeném ¢ase vypnuti (viz strana 47), a indikuje pficinu
vypnuti pomoci LED diody TRIP / ERR a pomoci kontaktu pro signalizaci vypnuti a chyby.

POZNAMKA: Ochrana pied pretizenimi spousté&t LZ7H a LZ8H STO ma certifikaci ATEX aZ do SIL 2.

POZNAMKA: K ochran& motorti ve vybusné atmosféfe Ize pouzit pouze ty spoustéde motori LZ7H a
LZ8H, které maji vlevo oznaéeni@ .

A A NEBEZPECI

NEBEZPECI VYBUCHU VE VYBUSNE ATMOSFERE

e Toto zafizeni je pridruzenym zafizenim a nesmi se instalovat v prostfedi s nebezpecim vybuchu. P¥i
instalaci a provozu souvisejicich zafizeni je nutno dodrzovat prislusné bezpecnostni smémice.

e Dodrzujte bezpec€nostni pfedpisy, které plati pro motory v oblastech s nebezpec€im vybuchu (smérnice
ATEX94/9/EC).

e U obvodu v oblastech s nebezpecgim vybuchu zén 21 a 22 musi byt zaru€eno, Ze zafizeni pfipojené k
tomuto obvodu splfiuje pozadavky kategorie 2D nebo 3D, nebo Ze je certifikovano jako takove.

o Bezpecnostni technické udaje najdete v tomto dokumentu a certifikatech (certifikat o pfezkouseni typu EC a
pfipadné dalsi schvaleni).

e Shoda / schvaleni:
O Certifikat EC o pfezkouseni typu

o & (2) G [Ex €] [Ex d] [Ex px]

o €& 112 DEXY[Exp]

O Certifikace PTB: viz €islo souboru na typovém Stitku vyrobku
o €& Pouze zafizeni s oznagenim

Nedodrzeni téchto pokynl bude mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

A VAROVANI

NEBEZPECI NEODPOVIDAJICi OCHRANY MOTORU
Nastaveni proudu spoustéce motoru TeSys H musi byt pfizplisobeno motoru, ktery ma byt chranén.

Zanedbani téchto pokynl muze mit za nasledek smrt, vazné zranéni, nebo poSkozeni zafizeni.

Spousté¢ motoru TeSys H chrani trojfazové motory proti fazové nevyvazenosti.

e Pokud se proudy motoru navzajem liSi o vice nez 33%, spousté¢ motoru do 2 minut vypne motor a
indikuje pfi¢inu vypnuti LED diodou TRIP / ERR (VYPNUTI / CHYBA).

e Pokud se proudy motoru navzajem liSi o vice nez 67%, spousté¢ motoru vypne motor do

1,8 sekundy, a indikuje pficinu vypnuti LED diodou TRIP / ERR (VYPNUTI / CHYBA).

Spousté¢ motoru TeSys H chrani trojfazové motory pfed ztratou faze.

Ztrata faze se zjiStuje méfenim proudu béhem chodu motoru. Kdyz nastane ztrata faze, spoustéc
motoru do 1,5 aZz 2 s vypne motor. Ztrata faze je indikovana LED diodou TRIP/ERR (VYPNUTI /
CHYBA) a kontaktem pro signalizaci vypnuti.

12
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Prezentace

Detekce zastaveni a zablokovani
Spousté¢ motoru TeSys H chrani trojfdzové motory pfed nasledujicimi udalostmi:
e Zablokovani pfi spusténi
e Zastaveni za béhu
Pokud proud pfekroci 45 A na dobu del$i nez 2 s, spouétéc’; motoru TeSys H vypne motor a
indikuje pfi€inu vypnuti LED diodou TRIP / ERR (VYPNUTI/ CHYBA) a pomoci kontaktu pro
signalizaci vypnuti.
Diagnosticke funkce
Spousté¢ motoru TeSys H detekuje nasledujici chyby:
e Dvé nebo vice fazi chybi.
e Neni pfipojen Zzadny motor.
o Nejméné na dvou fazich je proud motoru nizSi nez minimalni konfigurovatelny proud po dobu del$i
nez2s.

DOCA0111EN-01 04/2016 13



Prezentace
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Kapitola 2

Aplikace ovladani motoru

Co najdete v této kapitole?

Tato kapitola obsahuje nasledujici témata:

Téma Strana
Ovladani motoru pomoci standardniho spoustéée motoru TeSys H 16
Doporucené obvody pro ovladani motoru v aplikacich bezpecnostnich fetézl s pouzitim spoustéce 17
motoru STO TeSys H
PFidavné obvody pro ovladani motoru v aplikacich bezpecnostnich fetézd s pouzitim spoustéée motoru STO TeSys H 23
Ovladani motoru pomoci standardniho spoustéée nebo spoustéce motoru STO pro motory s brzdou 25
DOCA0111EN-01 04/2016 15




Aplikace ovladani motoru

Ovladani motoru pomoci standardniho spoustéée motoru TeSys H

Prehled

POZNAMKA

POSKOZENI MOTORU
Pfipojte spousté¢ motoru TeSys H, jak je uvedeno ve schématech zapojeni.
Nedodrzeni téchto instrukci maze vést k posSkozeni zafizeni.

Tato ¢ast poskytuje priklad obvodu pro motor DOL, ktery pouziva spoustéé motoru
LZ1H nebo LZ2H, ne STO, TeSys H.

Trojfazovy motor bez brzdy

Tento schéma zapojeni plati pro tfifazovy motor bez brzdy.
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Aplikace ovladani motoru

Doporucené obvody pro ovladani motoru v aplikacich bezpecnostnich fetézu s pouzitim
spoustéce motoru STO TeSys H

Prehled

Implementace

POZNAMKA

POSKOZENI MOTORU
Pfipojte spousté¢ motoru TeSys H, jak je uvedeno ve schématech zapojeni.

Nedodrzeni téchto instrukci maze vést k posSkozeni zafizeni.

Tato ¢ast uvadi doporucené obvody pro bezpecné vypinani motort, které pouzivaji spousté¢ motoru
STO TeSys H. V doporuéenych obvodech se vypnuti provadi preruSenim ovladaciho vstupu na 11 nebo 12.

Obvody v této ¢asti jsou uréeny pro aplikace, ve kterych je bezpe&né vypnuti béznym provoznim stavem,
jako napfiklad ochranné dvefe a aplikace s obouruénim oviadanim.

V této Casti jsou uvedeny nasledujici vypinaci aplikace:

e Dvoukanalové aplikace s bezpe€nostnim zafizenim TM3SAC - kat.3, PLd podle normy EN ISO
13849:2006 a SIL 2 podle normy EN IEC 62061:2005 (viz strana18)

e Dvoukanalové aplikace s bezpe€nostnim zafizenim TM3SAF53 - kat.4, PLE podle normy EN ISO
13849:2006 a SIL 3 podle normy EN IEC 62061:2005 (viz strana 19)

e Dvoukanalovy vstup a jednokanalovy vystup s bezpe€nostnim zafizenim XPSAC - kat.3, PLd
podle normy EN 1SO 13849:2006 a SIL 2 podle normy EN IEC 62061:2005 (viz strana 20)

e Dvoukanalovy vstup a dvoukanalovy vystup s bezpe€nostnim zafizenim XPSAF - kat.4, PLE
podle normy EN ISO 13849:2006 a SIL 3 podle normy EN IEC 62061:2005 (viz strana 20)

o Dvoukanalovy a rozSifeny modularni bezpeénostni regulator XPSMCM - kat.3, PLd podle normy EN
ISO 13849:2006 a SIL 2 podle normy EN IEC 62061:2005 (viz strana 21)

e Dvoukanalovy a rozsiteny modularni bezpe¢nostni regulator - kat.4, PLE podle normy EN ISO
13849:2006 a SIL 3 podle normy EN IEC 62061:2005 (viz strana 22)

Muzete implementovat jednokanalové nebo dvoukanalové konfigurace. Vstupni kabelaZ vedte pres
bezpecnostni zafizeni ve sméru aktivacni svorky 1 nebo ve sméru aktivacni svorky 2 a odpovidajiciho
uzemneéni.

Pokud vyloué€eni kfizové chyby neni povoleno, vypnéte napajeci napéti pomoci dvoukanalové nebo
dvoupolové konfigurace. Napajeci napéti spoustéCe motoru je odpojeno jednokanalovou konfiguraci.
Proto pouzivejte tento typ instalace pro SIL 3 (kategorie 3, kategorie 4) pouze tehdy, kdyz je povoleno
vylouceni kfizové chyby. Tento typ instalace pouzijte napfiklad tehdy, kdyz jsou spousté¢ motoru a
bezpecnostni zafizeni nainstalovany ve stejném ovladacim panelu.

DOCA0111EN-01 04/2016
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Aplikace ovladani motoru

Dvoukanalové aplikace s bezpe€nostnim zafizenim TM3SAC - Kat.3, PLd podle normy EN ISO 13849:2006 a SIL 2
Vyhovuje normé EN IEC 62061:20050

Tato aplikace s dvoukanalovym bezpecnostnim fetézcem pouziva nasledujici moduly:

e Nouzové zastaveni nebo ochrana

e Bezpecnostni zafizeni TM3SAC

e Spousté¢ motoru STO TeSys H
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Tlacgitko nouzového zastaveni S1 se dvéma NC kontakty, bezpe€nostnimi koncovymi spinaci Harmony
XB4 nebo Preventa XCS.

Tlagitko Start S2.

POZNAMKA: Pfi propojeni svorek TM1SAC Y1-Y2 se spousté& motoru automaticky restartuje.
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Aplikace ovladani motoru

Dvoukanalové aplikace s bezpe€nostnim zarizenim TM3SAF53 - kat.4, PLE podle normy EN ISO 13849:2006
a SIL 3 podle normy EN IEC 62061:2005

Tato aplikace s dvoukanalovym bezpecnostnim fetézcem pouziva nasledujici moduly:

e Nouzové zastaveni nebo ochrana
e Bezpecnostni zafizeni TM3SAF53
e Spousté¢ motoru STO TeSys H

+ 24 Vdc

0Vdc

F3[]

11
-\
-

- ™~

- |

- &
LZ7Heoooe

LZ8Heeeee

Tlacitko nouzového zastaveni S1 se dvéma NC kontakty, bezpe€nostnimi koncovymi spinac¢i Harmony

XB4 nebo Preventa XCS

Tlagitko Start S2: (1) monitorované spusténi, (2) nemonitorované spusténi

POZNAMKA: Kdyz jsou svorky S33-S39 propojeny, spousté motoru se restartuje automaticky.
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Aplikace ovladani motoru

Dvoukanalovy vstup a jednokanalovy vystup s bezpecnostnim zafizenim XPSAC - kat.3, PLd podle normy

EN ISO 13849:2006 a SIL 2 podle normy EN IEC 62061:2005
Tato aplikace bezpecnostniho fetézce s dvoukanalovym vstupem a jednokanalovym vystupem

Dvoukanalovy vstup a dvoukanalovy vystup s bezpeénostnim zafizenim XPSAF - kat.4, PLE podle normy

pouziva nasledujici moduly:

o Nouzové zastaveni nebo ochrana
o Bezpecnostni zafizeni Preventa XPSAC

o Spousté¢ motoru STO TeSys H
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~(N)/ -
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Tlacitko nouzového zastaveni S1 se dvéma NC kontakty

Tlagitko Start S2

Externi spoustéci podminky ESC

EN ISO 13849:2006 a SIL 3 podle normy EN IEC 62061:2005
Tato aplikace bezpecnostniho fetézce s dvoukanalovym vstupem a s dvoukanalovym vystupem

pouziva nasledujici moduly:

e Nouzové zastaveni nebo ochrana
e Bezpecnostni zafizeni Preventa XPSAF

e Spousté¢ motoru STO TeSys H

+ 24 Vdc

0Vdc
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Tlacgitko nouzového zastaveni S1 se dvéma NC kontakty

Tlacgitko Start S2

Externi spoustéci podminky ESC: (1) s monitorovanim tla¢itka Start, (2) bez monitorovani tlacditka Start
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Aplikace ovladani motoru

Dvoukanalovy a rozSifeny modularni bezpecnostni regulator XPSMCM - kat.3, PLd podle normy EN ISO 13849:2006 a
SIL 2 podle normy EN IEC 62061:2005

Tato aplikace s dvoukanalovym bezpecnostnim fetézcem pouziva nasledujici moduly:
e Nouzové zastaveni nebo ochrana
e Modularni bezpecnostni regulator XPSMCM

e Spousté¢ motoru STO TeSys H

+24 Vdc
0 Vdc
F1{]
+— 1 |24 vdc OUT_TEST1|13
:l 3| 3| '—? Master_Enable1 OUT_TEST2 W
X '—z Master_Enable2 OUT_TEST3 E s L
[D _\ 4 |ovde 5 | OUTTEST4[16|  S1
— 5 |0ssD1_A g INPUT1 [17
l-- _l_--_-____‘,\__o--o__ " "6 | ossp1 B = INPUT2 (18]
2 % % = d i 7 | ResTART1 2 INPUT3 [19)]
Sm::::: E E OUT_STATUS1 % INPUT4 E
E 8 e e ol iossoz_A S INPUTS g
_ "__“’____f’([_?@__;_;__;_l [10|ossD2_8 INPUTE |22
N |11| RESTART2 INPUT7 |23
--------- 12|ouT_sTATUS2 INPUTS |24
ﬁPE
L=— 1 |24 vdc OUT_TEST1(13
7 Master_Enable1 OUT_TEST2 ﬁ
| 3 | Master_Enable2 ouT_TesT3 |15
Z 0 Vdc 5 | OUT_TEST4 E
— 5 [ossD1_A 8 INPUT1 |17 |
| 6 |ossp1_B % INPUT2 18|
7 | RESTART1 = INPUT3 |19
E OUT_STATUS1 g INPUT4 E
9 | ossD2_A S INPUTS [21
1101 0SsD2_B » INPUTS [22]
111 |ResTART2 INPUTT (23]
12] OUT_STATUS2 INPUTS | 24]
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Aplikace ovladani motoru

Dvoukanalovy a rozSifeny modularni bezpecnostni regulator XPSMCM - kat.4, PLE podle normy EN ISO 13849:2006 a

SIL 3 podle normy EN IEC 62061:2005
Tato aplikace s dvoukanalovym bezpecnostnim fetézcem pouziva nasledujici moduly:

e Nouzové zastaveni nebo ochrana

e Rozsifeny modularni bezpecnostni regulator
o XPSMCM, spousté¢ motoru STO TeSys H

+24 Vdc
0 Vdc

LZ7Heeeee
LZ8Heoeooe

F2[[]

24 Vdc
Master_Enable1
Master_Enable2
0 Vde
0SSD1_A
0SsSD1_B
RESTART1
OUT_STATUS1
0SSD2_A
0ssD2_B

RESTART2

OUT_STATUS2

Z2080dOWOINSdX

OUT_TEST1

OUT_TEST2

OUT_TEST3

OUT_TEST4

INPUT1
INPUT2

INPUT3

INPUT4
INPUTS
INPUTE
INPUT7
INPUT8

[2[5]e]e][~][o]a]s]e]n]~

=y
N

24 Vdc

Not Connected
Not Connected
0 Vdc
OSSDIN1_A
OSSDIN1_B
XPSMCMER002
Not Connected
A_NC1

B_NC1

Not Connected
Not Connected

Z00Y3INOINSIX

A_NO11
B_NO11
A_NO12
B_NO12
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Aplikace ovladani motoru

Pridavné obvody pro ovladani motoru v aplikacich bezpec€nostnich fetézl s pouzitim spoustéce
motoru STO TeSys H

Prehled

Implementace

POZNAMKA

POSKOZENI MOTORU
Pfipojte spousté¢ motoru TeSys H, jak je uvedeno ve schématech zapojeni.
Nedodrzeni téchto instrukci maze vést k posSkozeni zafizeni.

Tato ¢ast uvadi pridavné obvody pro bezpecné vypinani motort, které pouzivaji

STO TeSys H. V téchto pfidavnych obvodech se vypinani provadi odpojenim napajeni na svorce A1
nebo A2. Opakované vypinani aplikaci, které pouzivaji tyto obvody, sniZuje Zivotnost spoustéce motoru
na 10 000 cykId.

Obvody v této €asti jsou uréeny pro nouzoveé situace. Jakmile je stisknuto tlacitko nouzového zastaveni,
napajeci napéti se odpoji pomoci bezpecnostniho zafizeni. Napéti motoru je vypnuto 25 ms po
odpojeni jmenovitého Fidiciho napéti.
V této Casti jsou uvedeny nasledujici vypinaci aplikace:
e Dvoukanalovy vstup a jednokanalovy vystup s bezpe€nostnim zafizenim XPSAC - kat.3, PLd

podle normy EN ISO 13849:2006 a SIL 2 podle normy EN IEC 62061:2005 (viz strana 23)
e Dvoukanalovy vstup a dvoukanalovy vystup s bezpe¢nostnim zafizenim XPSAC - kat.3, PLd

podle normy EN ISO 13849:2006 a SIL 2 podle normy EN IEC 62061:2005 (viz strana 24)

Pokud nenj Eovqleno vylou€eni kfizové chyby, vypinejte napajeci napéti pomoci dvoukanalové nebo
dvoupolové konfigurace.

Napajeci napéti spoustéce motoru je odpojeno jednokanalovou konfiguraci. Proto pouzivejte tento typ
instalace pro SIL 3 (kategorie 3, kategorie 4) pouze tehdy, kdyz je povoleno vylouceni kfizové chyby.
Tento typ instalace pouzijte napfiklad tehdy, kdyZ jsou spousté¢ motoru a bezpecnostni zafizeni
nainstalovany ve stejném ovladacim panelu.

Dvoukanalovy vstup a jednokanalovy vystup s bezpe¢nostnim zarizenim XPSAC - kat.3, PLd podle normy
EN 1SO 13849:2006 a SIL 2 podle normy EN IEC 62061:2005

Tato aplikace bezpecnostniho fetézce s dvoukanalovym vstupem a jednokanalovym vystupem
pouziva nasledujici moduly:

e Nouzové zastaveni

e Bezpecnostni zafizeni Preventa XPSAC

e Spoustéc motoru STO TeSys H
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Tlacitko nouzového zastaveni S1 se dvéma NC kontakty
Tlagitko Start S2

Externi spoustéci podminky ESC

POZNAMKA: Kdyz jsou svorky XPSAC Y1-Y2 pfemostény, spousté¢ motoru se automaticky
restartuje.
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Aplikace ovladani motoru

Dvoukanalovy vstup a dvoukanalovy vystup s bezpe€nostnim zafizenim XPSAC - Kat.3, PLd podle normy
EN ISO 13849:2006 a SIL 2 podle normy EN IEC 62061:2005

Tato aplikace bezpecnostniho fetézce s dvoukanalovym vstupem a dvoukanalovym vystupem

pouziva nasledujici moduly:

o Nouzové zastaveni

e Bezpecnostni zafizeni Preventa XPSAC
e Spousté¢ motoru STO TeSys H
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Tlacitko nouzového zastaveni S1 se dvéma NC kontakty

Tlagitko Start S2

Externi spoustéci podminky ESC

POZNAMKA: Kdyz jsou svorky XPSAC Y1-Y2 pfemostény, spoustéé motoru se automaticky
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Aplikace ovladani motoru

Ovladani motoru pomoci standardniho spoustéce nebo spoustéée motoru STO pro motory s brzdou

Prehled

A UPOZORNENI

PREHRIVANI

PFi pfipojovani a ovladani motor(i s vestavénymi brzdami méjte na paméti nebezpedi prehrati. Energie
pro uvolnéni brzd se odebira z pfipojovacich kabelll motoru, coz mize zpUsobit asymetrickou
spotfebu energie a prehrati.

NedodrzZeni téchto pokyn(l mize mit za nasledek zranéni nebo poskozeni zafizeni.

A UPOZORNENI

NEZAMYSLENY PROVOZ ZARIZENI

V nastaveni proudu spoustéée motoru TeSys H musi byt jmenovity proud motoru zvySen o hodnotu
jmenovitého proudu brzdy.

Nedodrzeni téchto pokynll mize mit za nasledek zranéni nebo poskozeni zafizeni.

POZNAMKA

POSKOZENi MOTORU

Pripojte spousté¢ motoru TeSys H, jak je uvedeno ve schématech zapojeni.

Nedodrzeni téchto instrukci muze vést k poskozeni zafizeni.

Tato ¢ast uvadi obvody pro motory s brzdou. Schéma zapojeni zavisi na napéti
napajeni brzdy, bud 230 Vac nebo 400 Vac.

Aktivujte vnéjsi brzdy pomoci samostatného stykace, jako je TeSys D.

Ovladani trojfazového motoru s brzdou 230 Vac

Proud pro brzdéni se odebira z jedné faze a nulového vodi€e. PFipojte brzdu k fazi, ktera jde do polohy
T2 a k nulovému vodici.
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Aplikace ovladani motoru

Ovladani trojfazového motoru s brzdou 400 Vac

Proud pro brzdéni se odebira ze dvou fazi. Pfipojte brzdu k fazim, které vedou do T1 a T3.
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Kapitola 3

Provoz

Co najdete v této kapitole?

Tato kapitola obsahuje nasledujici

Téma Strana
Uvedeni do provozu 28
Diagnostické funkce 30
Resetovani spoustéée motoru TeSys H 32
Ochrana zivotniho prostredi 33
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Provoz

Uvedeni do provozu

Zapnuti

Kdyz pfipojite spousté¢ motoru TeS¥1s H k fidicimu napajeni, ¢tyfi LED diody blikaji po dobu 1 s, potom

zUstanou svitit po dobu 1 s, a poté z

strana 11).

asnou. Umisténi LED diod je zndzornéno v popisu vyrobku (viz

Kdyz poprvé nastavite jmenovity proud, LED diody se rozsviti v nasledujici posloupnosti. Pfi zméné
jmenovitého proudu zavisi chovani spoustéée motoru TeSys H a posloupnost LED diod na stavu
spoustéce motoru TeSys H.

A VAROVANI

NEBEZPECI NEODPOVIDAJICi OCHRANY MOTORU
Nastaveni proudu spoustéce motoru TeSys H musi byt pfizplisobeno motoru, ktery ma byt chranén.
Zanedbani téchto pokyni muze mit za nasledek smrt, vazné zranéni, nebo poskozeni zafizeni.

Prvni nastaveni jmenovitého proudu

Pfed zahajenim nasledujiciho postupu se ujistéte, ze jsou spinény nasledujici podminky:
e Spousté¢ motoru TeSys H je zapnuty.

e Kontrolka 110-230 Vac nebo 24 Vdc sviti, a ostatni LED diody jsou vypnuté.

e Na Fidicich vstupech I1 nebo 12 nejsou zadné pfikazy ke spusténi.

Krok

Akce

1

Zvednéte kryt na predni strané TeSys H, abyste ziskali pfistup k tlacitku SET / RESET (NASTAVIT / RESET).

2

Stisknéte a podrzte tlagitko SET / RESET (NASTAVIT / RESET) po dobu nejméné 6 s. Po 6
sekundach LED dioda 110-230 Vac nebo 24 Vdc jednou blikne.

Uvolnéte tlacitko SET / RESET (NASTAVIT / RESET).

Otocenim potenciometru zvolte pfiblizny jmenovity proud, a poté jemné doladujte polohu, az LED diody
indikuji pozadovany pfesny jmenovity proud.

LED diody se rozsviti v kombinaci, ktera indikuje jmenovity proud. Viz tabulka kombinaci LED diod a
odpovidajiciho jmenovitého proudu (viz strana 29).

Stisknutim tla¢itka SET / RESET (NASTAVIT / RESET) uloZte zvoleny jmenovity proud. LED dioda
110-230 Vac nebo 24 Vdc se rozsviti a ostatni LED diody zhasnou.

Nasadte kryt zpét na pfedni stranu spoustéce motoru TeSys H.

POZNAMKA: Vyrobni nastaveni pro LZ.H2X4 je 0,18 A. Vyrobni nastaveni pro LZ.H6X5 je 1,5 A.

Zména jmenovitého proudu
Nez zacnete, ujistéte se, Ze jsou splnény nasledujici podminky:

e Spousté¢ motoru TeSys H je zapnuty.

e Kontrolka 110-230 Vac nebo 24 Vdc sviti, a ostatni LED diody jsou vypnuté.
e Na Fidicich vstupech 11 nebo 12 nejsou zadné pfikazy ke spusténi.

Krok Akce
Zvednéte kryt na predni strané TeSys H, abyste ziskali pfistup k tlacitku SET / RESET (NASTAVIT / RESET).
2 Stisknéte a podrzte tlaCitko SET / RESET (NASTAVIT / RESET) po dobu nejméné 6 s.
Kdyz drzite tlagitko stisknuté, LED diody blikaji v kombinaci, ktera indikuje normalni proud.

3 Uvolnéte tlaCitko SET / RESET (NASTAVIT / RESET). LED diody stéle sviti.

4 Otocenim potenciometru zvolte pfiblizny jmenovity proud, a poté jemné doladujte polohu, az LED diody
indikuji pozadovany pfesny jmenovity proud. Viz tabulka kombinaci LED diod a odpovidajiciho
jmenovitého proudu (viz strana 29).

5 Stisknutim tla¢itka SET / RESET (NASTAVIT / RESET) uloZte zvoleny jmenovity proud. LED dioda
110-230 Vac nebo 24 Vdc se rozsviti a ostatni LED diody zhasnou.

6 Nasadte kryt zpét na pfedni stranu spoustéce motoru TeSys H.

28
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Provoz

Kontrola jmenovitého proudu

Nez zacnete, ujistéte se, Ze jsou spInény nasledujici podminky:
e Spousté¢ motoru TeSys H je zapnuty.
e LED dioda TRIP / ERR (VYPNUTI / CHYBA) je vypnuta.

e Na fidicich vstupech |1 nebo 12 nejsou Zadné prikazy ke spusténi.

Krok Akce

Zvednéte kryt na predni strané TeSys H, abyste ziskali pfistup k tlacitku SET / RESET (NASTAVIT / RESET).

Stisknéte tlacitko SET / RESET (NASTAVIT / RESET) a podrzte po dobu 2-5 s.

Kdyz drzite tlacitko stisknuté, LED diody blikaji v kombinaci, ktera indikuje jmenovity proud. Viz
tabulka kombinaci LED diod a odpovidajiciho jmenovitého proudu (viz strana 29).
POZNAMKA: Pokud piidrzite tlagitko SET / RESET (NASTAVIT / RESET) déle nez 6 sekund,
spustite postup pro nastaveni jmenovitého proudu po prvnim zapnuti (viz strana 28).

Nasadte kryt zpét na predni stranu spoustéce motoru TeSys H.

Kombinace LED diod a odpovidajiciho jmenovitého proudu

Nasledujici symboly oznacuji, zda je LED dioda zapnuta nebo vypnuta.

[ ] LED dioda vypnuta

. LED dioda zapnuta

Proud / Kombinace jmenovitého proudu / LED diody
nazev LED
110-230 V
v DD 0D OO0 EEEREEEEN
WPERR 0O 0O0O /M |/A R RO C0O00M~NNENENR
D2 HEIEE B EEEEN N NERIEE B BINRIEE N
R HEl NIEE NEE NiEN NiEE BIEE BINEI EIEE
Rozsah nastaveni | 0 18 | 0,25 | 0,41 | 0,56 | 0,71 [ 0,87 [ 1,02 | 1,17 | 1,33 | 1,48 | 1,63 | 1,79 | 1,94 | 2,09 | 2,25 | 2,4
0,18 A..2,4 A
Rozsah 1,5 |2 25 |3 35 |4 45 |5 55 |6 6,5 |7 75 |8 85 |9
nastaveni 1,5
A.9A
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Provoz

Diagnostické funkce

Prehled

Pomoci diagnostickych funkci zjistéte stav spoustéce motoru TeSys H a seznamte se s pficinou

vypnuti. Pokud je zjiSté€na chyba nebo stav vypnuti, zafizeni je v bezpecném, vypnutém stavu.

Interni chyby nelze resetovat, a jsou ulozeny v pfistroji. Pokud je zji§téno vice nez 14 internich chyb,
zafizeni jiz nem(zete ovladat.

Predtim, nez muzete opustit bezpecny odpojeny stav, musite resetovat stav vypnuti. Chcete-li resetovat
externi chybu, stisknéte tlacitko SET / RESET (NASTAVIT / RESRET), a po 2 s jej uvolnéte.

Tabulky v této ¢asti popisuji kombinaci stavi LED diod, polohu signalizacnich kontaktd a moznosti
resetovani v normalnich podminkach a v podminkach vypnuti nebo chyby. Nasledujici symboly
oznacuji, zda LED dioda sviti, nesviti nebo blika.

. LED dioda zapnuta

|:| LED dioda vypnuta

E LED dioda blika pfiblizné ve frekvenci 2 Hz (50:50)

Diagnostika pro normalni stav

Rezim resetovani musi byt manualni nebo
vzdaleny. Pokud je rezim resetovani
automaticky, pfistroj se neresetuje.

Popis Kombinace LED diod Signalizacni Reset
110-230 Vac | TRIP/ERR kontakt
nebo 24 Vdc | (VYPNUTI/ )2 o 1
CHYBA)
Off (Vyp) |-
Neni pfipojeno k Fidicimu napajeni nebo fidici |:| |:| |:| |:| 3 8( 8
zdroj je vypnuty. Oy
Pripraven ke spusténi pun _
Napajeci napéti je k dispozici. Zadné vypnuti H [ [ O & 8 3
nebo zjisténa chyba. Kdyz je zadan pfikaz ke OO0
spusténi, spousté¢ motoru se zapne.
Pfikaz ke spusténi ve . ,; -
sméru1Ajenal2. & 8( &
OO
Pfikaz ke spusténi ve — -
sméru 2 Ajenall. |:| . 8 8(8
OO
Diagnostika vnitfnich chybovych stavi
Popis Kombinace LED diod Signalizacni | Reset
110-230 Vac | TRIP/ERR kontakt
nebo 24 Vdc | (VYPNUTI / If. ) 2 ( .3' 1
CHYBA)
Byla zjisténa interni chyba. Zafizeni je nutno N Neni mozné
vymeénit. . . |:| |:| S 8\] 3
Chyba kontrolniho souctu pfi ur€ovani . Mozné
stavu tepelného systému. N X X X X "0\1 &

30
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Provoz

Diagnostika podminek vypnuti

Popis

Kombinace LED diod

110-230 Vac
nebo 24 Vdc

TRIP/ERR
(VYPNUTI /
CHYBA)

Signalizacni
kontakt

Reset

Funkce ochrany proti tepelnému pretizeni

PFi provozu motoru ve sméru 2 doSlo k vypnuti v

Reset nelze provést.

dusledku pretizeni. Cas do resetu se odpogitava.

X

Neni mozné

PFi provozu motoru ve sméru 1 doSlo k vypnuti v

Reset nelze provést.

dusledku pretizeni. Cas do resetu se odpogitava.

X

Neni mozné

PFi provozu motoru ve sméru 2 doSlo k vypnuti v
dusledku pretizeni. Cas chlazeni probiha.
Pokud je rezim resetovani manualini nebo
vzdaleny, reset je mozny.

Pokud je resetovaci rezim automaticky,

pfistroj se po uplynuti doby ochlazovani

(20 minut) automaticky resetuje.

Mozné

PFi provozu motoru ve sméru 1 doSlo k vypnuti v
dusledku pretizeni. Cas chlazeni probiha.
Pokud je rezim resetovani manualini nebo
vzdaleny, reset je mozny.

Pokud je resetovaci rezim automaticky,

pristroj se po uplynuti doby ochlazovani

(20 minut) automaticky resetuje.

Mozné

Fazova nevyvazenost

Proudy motoru se navzajem liSi o vice nez 33%.
Manualni nebo vzdaleny reset je mozny
okamzité.

Mozné

Diagnostika chybovych stav(

Nasledujici udalosti mohou zplsobit chybové stavy:

e Ztrata faze: chybi dvé nebo vice fazi.

e Motor neni pfipojen.

e Proud motoru je niz§i nez minimalni konfigurovatelny proud po dobu vice nez 2 sekundy, nejméné

na dvou fazich.

Popis Kombinace LED diod Signalizacni | Reset
110-230 Vac | TRIP/ERR L
nebo 24 Vdc | (VYPNUTI / °)2 @I 1
CHYBA)
PFi béhu motoru ve sméru 2 doslo k chybé. N - Neni
Po navratu fazi se chyba automaticky vymaze. B E . |:| 3 »%\1 78« pozadovano
PFi béhu motoru ve sméru 1 doslo k chybé. N - Neni
Po navratu fazi se chyba automaticky vymaze. E E |:| . & @ _531_ pozadovano
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Provoz

Resetovani spoustéée motoru

Manuélni resetovani pomoci tladitka SET / RESET (NASTAVENI / RESET)
Chcete-li spousté¢ motoru TeSys H manualné resetovat, zvednéte kryt a stisknéte tlaCitko SET /
RESET (NASTAVENI / RESET) na pfedni strané pfistroje.

Po vypnuti spoustéce motoru pocCkejte minimalné 2 minuty, nez jej resetujete.

Vzdaleny reset pomoci normalné otevieného kontaktu (NO)
Chcete-li vzdalené spustit spousté¢ motoru TeSys H, pfipojte kontakt NO mezi svorky Y1 a Y2.

Po vypnuti spoustéce motoru pockejte alespor 2 minuty, nez jej resetujete.

Automaticky reset

Chcete-li automaticky resetovat spousté¢ motoru TeSys H, propojte svorky Y1 a Y3.

Spousté¢ motoru se po 20 minutach automaticky resetuje. Po uplynuti 2 minut mGzete spoustéc
motoru resetovat manualné nebo dalkoveé.

A VAROVANI

NEBEZPECI AUTOMATICKEHO SPUSTENI
e Motor pfipojeny k okruhu se v poloze automatického restartu mize automaticky spustit.
o U aplikaci v oblastech s ochranou proti explozi neni automatické restartovani povoleno.

vy$Si urovné.
Zanedbani téchto pokynl muze mit za nasledek smrt, vazné zranéni, nebo poskozeni zafizeni.
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Provoz

Ochrana zivotniho prostredi

Recyklace oball
Obalové materialy z tohoto zafizeni Ize recyklovat. Pomozte ochrané Zivotniho prostfedi recyklaci obalu
ve vhodnych kontejnerech.

Dékujeme vam za uc¢ast na ochrané Zivotniho prostredi.

Recyklace na konci zZivotnosti
Tento produkt byl optimalizovan tak, aby snizil mnozstvi odpadu a zhodnotil sou¢asti a materialy
produktu v obvyklém procesu zpracovani pfi ukonceni zivotnosti.

Konstrukce je vyreSena tak, aby komponenty na konci své Zzivotnosti mohly projit potfebnymi
postupy zpracovani: odstrafiovani znecisténi pokud se doporucuje, opétovné pouziti a / nebo
demontaz pokud se doporuCuje pro zlepSeni recyklace, a dale drceni s cilem oddélit zbytky
materiald.
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Priloha A

Kombinace spoustéce motoru TeSys H s jistiCi nebo pojistkami

Co najdete v této kapitole?

Tato kapitola obsahuje nasledujici

Téma Strana
Kombinace spoustéce motoru TeSys H s jistiCem 38
Kombinace spoustéCe motoru TeSys H s pojistkami 40
DOCA0111EN-01 04/2016 37




Kombinace spoustéce motoru TeSys H s jisti€i nebo pojistkami

Kombinace spoustéce motoru TeSys H s jistiCem

Prehled

A VAROVANI

NEBEZPECNE NAPETI NA MOTORU

o PFi kazdém vypnuti spoustée motoru TeSys H zkontrolujte bezpe€nostni funkci.

e Po kazdém zkratu mliZze byt v pfipadé ochrany proti zkratu podle koordinace typu 1 spoustéc
motoru TeSys H vadny. Pfed opé&tovnym spusténim jej vyménte.

Zanedbani téchto pokynl muze mit za nasledek smrt, vazné zranéni, nebo poskozeni zafizeni.

Pro pouziti v Severni Americe

A VAROVANI

NEBEZPECI POZARU NEBO URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM

e Otevreni ochranného zafizeni okruhu vétve mlze znamenat, Ze byl pferusen poruchovy proud.

e Aby se snizilo riziko pozaru nebo Urazu elektrickym proudem, soucasti, které vedou proud a dalSi
soucasti regulatoru je tfeba kontrolovat, a pokud jsou poSkozeny, vyménit.

Zanedbani téchto pokynl muze mit za nasledek smrt, vazné zranéni, nebo poskozeni zafizeni.

Spousté¢ motoru TeSys H Ize kombinovat s nasledujicimi magnetickymi jistic¢i motoru:
e GV2L: otoény knoflik typu Ue = 500 V

e GV2LE: paka preruSovace Ue =415V

Koordinace typu 1 podle normy IEC/EN 60947-4-2 pro maximalni napéti 415V

Spousté¢ motoru TeSys H

Iq zkratovy proud (kA)

Reference jistice

Maximalni proud pfi 40 °C (A)

LZee2X4ee 50 GV2L/GV2LE04 0,63
LZee2X4ee 50 GV2L/GV2LE05 1
LZee2X4ee 50 GV2L/GV2LE06 1,6
LZee2X4ee 20 GV2L/GV2LEQ7 2,5

Udaje jsou platné pfi 40 °C

Spoustéc¢ motoru TeSys H

Iq zkratovy proud (kA)

Reference jistice

Maximalni proud pfi 40 °C (A)

LZ++6X5¢¢ 50 GV2L/GV2LE06 1,6
LZ++6X5¢e 20 GV2L/GV2LEQ7 2,5
LZ++6X5¢e 10 GV2L/GV2LE08 4

LZ++6X5¢¢ 7 GV2L/GV2LE10 6,3
LZ++6X5¢e 7 GV2L/GV2LE14 10

Udaje jsou platné pfi 40 °C

38
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Kombinace spoustéce motoru TeSys H s jisti€i nebo pojistkami

Koordinace typu 1 podle normy IEC/EN 60947-4-2 pro maximalni napéti 500 V

Spousté¢ motoru TeSys H

Iq zkratovy proud (kA)

Reference jistice

Maximalni proud pfi 40 °C (A)

LZee2X4ee 35 GV2L/GV2LEO4 0,63
LZse2X4ee 35 GV2L/GV2LEO5 1
LZse2X4ee 35 GV2L/GV2LEO6 1,6
LZee2X4ee 10 GV2L/GV2LEO07 2,5

Udaije jsou platna pfi 40 °C

Spousté¢ motoru TeSys H

Iq zkratovy proud (kA)

Reference jistiCe

Maximalni proud pfi 40 °C (A)

LZ++6X5¢¢ 35 GV2L/GV2LEO06 1,6
LZ++6X5¢¢ 10 GV2L/GV2LEO7 2,5
LZ++6X5¢¢ GV2L/GV2LEO08 4

LZ++6X5¢¢ GV2L/GV2LE10 6,3
LZ++6X5¢¢ GV2L/GV2LE14 10

Udaje jsou platné pfi 40 °C

Skupinova ochrana s koordinaci typu 1 podle normy IEC/EN 60947-4-2 pro maximalni napéti 415 V
Tato tabulka udava maximalni zkratovy proud, ktery Ize chranit pfipojenim jisti¢e GV2 a nékolika

spoustéct motor(i TeSys H. Celkovy jmenovity proud v§ech spoustéci motorl TeSys H nesmi prekrocit
maximalni proud jisti¢e GV2L / GV2LE pfipojeného ke skupinové ochrané proti zkratu.

Spousté¢ motoru TeSys H

Iq zkratovy proud (kA)

Reference jistiCe

Maximalni proud pfi 40 °C (A)

24A 6,5A

LZee2X4ee | LZ+*6X5 |10 GV2L/GV2LEO08 4
LZee2X4es | LZe+6X5es |7 GV2L/GV2LE10 6,3
LZee2X4ee | LZe+6X5es |7 GV2L/GV2LE14 10
- LZ+6X5 |5 GV2L/GV2LE16 14
- LZ++6X5s |4 GV2L/GV2LE20 18
- LZ+6X5s |4 GV2L/GV2LE22 25

Skupinova ochrana s koordinaci typu 1 podle normy IEC/EN 60947-4-2 pro maximalni napéti 500 V
Tato tabulka udava maximalni zkratovy proud, ktery Ize chranit pfipojenim jistice GV2 a nékolika
spoustéct motor( TeSys H. Celkovy jmenovity proud vSech spoustéct motord TeSys H nesmi
prekrocit maximalni proud jistice GV2L / GV2LE pfipojeného ke skupinové ochrané proti zkratu.

Spoustéc¢ motoru TeSys H

Iq zkratovy proud (kA)

Reference jistice

Maximalni proud pfi 40 °C (A)

24A 6,5A

LZee2X4es | LZ*HEX5e |8 GV2L/GV2LE08 4
LZee2X4es | LZ*HEX5 |4 GV2L/GV2LE10 6,3
LZee2X4es | LZ*HEXSee |3 GV2L/GV2LE14 10
- LZ*HBX5+ | 2 GV2L/GV2LE16 14
- LZ*HEX5ee | 2 GV2L/GV2LE20 18
- LZ*HEX5ee | 2 GV2L/GV2LE22 25
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Kombinace spoustéce motoru TeSys H s jisti€i nebo pojistkami

Kombinace spoustéte motoru TeSys H s

Koordinace typu 1 podle normy IEC/EN 60947-4-2

Spoustés motoru TeSys H | Iq zkratovy proud (kA) Typ ochrany Maximalni proud (A) | Maximalni napéti (V)
LZee2X40e 10 Pojistka gG 25 500
LZee6X5ee 10 Pojistka gG 25 500

Udaje jsou platné pfi 40 °C.

Pro pouziti v Severni Americe: Koordinace typu 1 podle normy IEC/EN 60947-

Spoustés motoru TeSys H | Iq zkratovy proud (kA) Typ ochrany Maximalni proud (A) | Maximalni napéti (V)
LZee2X 40 100 TFida pojistky J | 30 500
nebo CC
LZee6X5ee 100 Trida pojistky J | 30 500
nebo CC
LZee2X4 o0 Pojistka RK5 20 500
LZ++6X5¢+ Pojistka RK5 20 500
Udaje jsou platné pfi 40 °C.
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Priloha B

Technické udaje

Co najdete v této kapitole?

Tato kapitola obsahuje nasledujici témata:

Téma Strana
Technické udaje 42
Bezpecnostni funkce 45
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Technické

Technické udaje

Charakteristiky prostredi

Charakteristika Popis Hodnota
Jmenovité izolacni napéti (Ui) Podle normy IEC/EN 60947-1 500 V
Kategorie prepéti Ill Stupen
znecisténi: 2
Jmenovité impulzni vydrzné Viyhovuje normé IEC/EN 60947-4-2 | 6 kV (Fidici napéti 24 Vdc); 4 kV
napéti (Uimp) (Fidici napéti 110-230 Vac)
V souladu s normami - IEC/EN 60947-4-2,

UL 60947-4-1, a normami
pouzivanymi pro ATEX (pro produkty

STO)
Certifikace produktt - CE, cULus, ATEX (pro produkty
STO), CCC (probiha)
Stupen kryti Vyhovuje normé IE/EN 60947-1 1P20
Kategorie prostredi Vyhovuje normé IEC/EN 60947-1 E
Ochranné oSetfeni Vyhovuje normé IEC/EN 60068-2-30 | TC
Teplota okolniho vzduchu kolem Skladovani -40 °C az +80 °C (-40 °F az 176 °F)
zarizeni Provoz Informace o okolni teploté jsou -25 °C a2 +70 °C (-13 °F a2 158 °F)
uvedeny v charakteristikach snizovani
vykonu
(viz strana 49).
Maximalni provozni nadmorska vyska | Bez snizeni vykonu 2 000 m (6 561 ft)
Provozni polohy - kfivky snizovani | vertikalni osa (horizontalni DIN lidta) | +/- 30 °
vykonu
Odolnost plastovych soucasti proti Vyhovuje normé UL94 VO
ohni Vyhovuje normé IEC/EN 60695-2-12 | 960 °C (1 760 °F)
Odolnost proti razu 1/2 sinusove Vyhovuje normé IEC/EN 60068-2-27 |30 g (30 gn) spoustéc VYP
viny = 18 ms 30 g (30 gn) SpOUSLEE ZAP
Odolnost proti Vyhovuje normé IEC/EN 60068-2-6 |5 g (5 gn) spoustéc¢ VYP

vibracim 10-150 Hz 5 g (5 gn) spoustéc ZAP

Odolnost proti elektrostatickym Vyhovuje normé IEC/EN 61000-4-2 | Vyboj vzduchem: 8 kV
vybojim Kontaktni vyboj: 6 kV
Odolnost vigi vyzafovanému Vyhovuje normé IEC/EN 61000-4-3 |20 V/m

vysokofrekvenénimu ruseni 80-1 GHz

Odolnost vuci vyzafovanému vysokofrekvenénimu Vyhovuje normé IEC/EN 61000-4-3 10 V/m
ruseni 1,0-6 GHz (1,0-6 GHz)

Odolnost proti rychlym pfechodovym | Vyhovuje normé IEC/EN 61000-4-4 | 3 kV

Odolnost vici kabelovému Vyhovuje normé IEC/EN 61000-4-6 |10V
vysokofrekvenénimu ruseni

Vyzafované a kabelové emise Vyhovuje normé CISPR11 a Trida A
EN55011
Prepéti Vyhovuje normé IEC/EN 61000-4-5 1 kV symetrické, 2 kV asymetrické
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Technické

Charakteristiky fidiciho a napajeciho obvodu

Charakteristika Popis Hodnota
Jmenovité napéti AC 50/60 Hz 110-230 V

DC 24V
Limity napéti AC 50/60 Hz 85-253 V

DC 19,2-30 V
Spotieba — 45 mA pro 24 V DC

12 mA pfi 230 Vac

Provozni doba Zapnuti 35 ms

Vypnuti 40 ms
Poklesy napéti - 3ms
Kratkodoba preruseni - 3ms

Charakteristiky napajeciho obvodu

Charakteristika Popis LZeH2X4e« LZ<H6X5e«
Ztrata vykonu - 0,88/4,1 W 0,88/7 W
Jmenovity provozni proud |- 0,18-2,4 A 1,5-9A
(viz kfivka snizeni vykonu)
AC51 Vyhovuje normé 0,18-2,4 A 1,59 A
IEC/EN 60947-4-3
AC53a Vyhovuje normé 0,18-2,4 A 1,5-6,5 A
IEC/EN 60947-4-2
Elektricka zivotnost AC51 30 000 000 operaci 30 000 000 operaci
AC53A 30 000 000 operaci 30 000 000 operaci
Maximalni provozni AC51 7 200 operaci / hod 7 200 operaci / hod
rychlost (ZAP / VYP 50- AC53A Maximalni provozni Maximalni provozni

50)

rychlost pro zatizeni AC53a
(viz strana 51)

rychlost pro zatizeni
AC53a (viz strana 51)

Maximalni rozbéhovy
proud v AC53a

® 52 A pro jediny produkt
® 40 A pro produkty
vedle sebe

® 52 A pro jediny produkt
® 40 A pro produkty
vedle sebe

Koordinace

Vyhovuje normé
IEC/EN 60947-4-2

Typ 1 s jistiC¢em

Typ 1 s jistiCem

Vyhovuje normé
IEC/EN 60947-4-2

Typu 1 s pojistkami

Typu 1 s pojistkami

Cas pro restart po vypnuti
v dusledku pretizeni

Manualni nebo dalkovy

2 minut

2 minut

Automaticka

20 minut

20 minut
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Technické

Charakteristiky svorek

Kabel LZeHeeoeo LZeHeee3ee
Délka odizolovaného kabelu - 7 mm 0,28 in 10 mm 0,39in
—
Pevny kabel bez zakon&eni —— 0,25-2,5mm? |AWG 24-14 |0,25-2,5mm? | AWG 24-14
kabelu a jeden vodi¢
Pevny kabel bez zakonéeni [ T— 0,25-0,75 mm?2 | AWG 24-20 |- -
kabelu, se 2 vodiCi stejného T
prafezu
Flexibilni kabel bez zakon&eni TS 0,25-2,5mm?2 |AWG 24-14 | 0,25-2,5mm?2 | AWG 24-14
kabelu, s 1 vodi¢em T
Flexibilni kabel s koncem kabelu N = 0,25-2,5mm? |AWG 24-14 | 0,25-2,5 mm? | AWG 24-14
a 1 vodi¢em
Flexibilni kabely stejného prafezu, —. 0,25-1,5 mm? AWG 24-16 | 0,25-1,5mm? | AWG 24-16
spojené do jednoho konce \_//?im—l
dvojitého kabelu
Utahovaci moment a® O 0,5-0,6 Nm 4,4 - 5,3 Ib-in.| - -
Plochy roubovak =—=p——0 |Primér3mm | Primér - -
1/8 in.
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Technické

Bezpecnostni funkce

Bezpecénostni funkce

Systémové podminky

LZ7H nebo LZ8H 24 Vdc

LZ7H nebo LZ8H 110/230 Vac

Databaze pro poruchovosti

SN 29500

SN 29500

Typ systému Typ B Typ B
Pouzita norma IEC 61508 IEC 61508
Faktor beta 1% 1%
Stfedni doba do poruchy (MTTFd) pfi 39,3 39,1

okolni teploté 40 °C (104 °F)

Bezpecné vypnuti

LZ7H nebo LZ8H 24 Vdc

LZ7H nebo LZ8H 110/230 Vac

Teplota okoli 40 °C (104 °F) 40 °C (104 °F)
Prdmérna doba do poruchy (MTTFd) 517 let 289 let
Vypinaci ¢as 80 100

Asd [FIT] bezpecny, detekovatelny 664 638

Asu [FIT] bezpecny, nedetekovatelny 968 935

Add [FIT] nebezpecny, detekovatelny 218 388

Adu [FIT] nebezpecny, nedetekovatelny 2,67 6,82

SFF [%] Bezpeéna frakce selhani 99 99

DCS [%] Diagnostické pokryti bezpecné 40,7 40,6

DC [%] Diagnostické pokryti 98 98

PFHd pravdépodobnost nebezpecného selhani
na hodinu

LZ7H: 2,40 x 10
LZ8H: 2,67 x 107°

LZ7H: 6,27 x 10°
LZ8H: 6,82 x 107

Bezpecnostni uroven

IEC/CEI 61508-1: SIL 3
ISO 13849-1: Kategorie 3 PL e

EN 60954-1: Kategorie 3

Certifikovano dle ATEX jako pridruzené
zafizeni pro ochranu motoru v zénach 1 a 21

LZ7H nebo LZ8H 24 Vdc

LZ7H nebo LZ8H 110/230 Vac

Teplota okoli

40 °C (104 °F)

40 °C (104 °F)

Prdmérna doba do poruchy (MTTFd)

447 let

273 let

Cas do vypnuti Jako pro tfidu 10 A, IEC/CEI 60947-4-2
Asd [FIT] bezpecny, detekovatelny 637 636
Asu [FIT] bezpecny, nedetekovatelny 870 841
Add [FIT] nebezpeény, detekovatelny 239 402
Adu [FIT] nebezpecny, nedetekovatelny 17 17
SFF [%] Bezpecna frakce selhani 99 99
DCS [%] Diagnostické pokryti bezpe¢né 423 43,1
DC [%] Diagnostické pokryti 93 95

Bezpecnostni urover

IEC/CEI 61508-1: SIL 2

DalSi bezpecnostni informace jsou k dispozici na vyzadani.

POZNAMKA

NEBEZPECi PROBLEMU S VYPINACI FUNKCI
Vypinaci funkce ATEX je nutno testovat jednou za rok za podminek ztraty faze na L1 nebo L3.

Vypnuti probéhne za 1,5 az 2 sekundy.

Nedodrzeni téchto pokynl maze vést k poskozeni zafizeni.
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Priloha C

Charakteristiky vypinani a snizovani vykonu

Co najdete v této kapitole?

Tato kapitola obsahuje nasledujici témata:

Téma Strana
Vypinaci charakteristiky 48
Charakteristiky snizovani vykonu 49
Maximalni provozni rychlost pro zatizeni AC53a 51
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Charakteristiky vypinani a snizovani vykonu

Vypinaci charakteristiky

Vypinaci charakteristiky pfi 20 °C

t(s) A
200

100

50

30
20

10

5
3
2

I>45A=>t<2s

Max
Class 10 A
Min
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Charakteristiky vypinani a snizovani

Charakteristiky snizovani vykonu

Prehled
KFivky v této asti znazorfiuji maximalni zatézovy proud pro nasledujici parametry:
o Napdjeni
e Teplota okoli
e \/zdalenost mezi zafizenimi

Charakteristiky snizovani vykonu pro AC53a (aplikace motoru) Zatizeni teplotou a montazni prostor pro 24 V DC

In (A) 24 Vdc
LZ:HEX5BD
6
5 LZ'HEX5BD
1
4 2
3 I
LZ-H2X4BD 1N
2 \LZ-H2X4BD
1 I - 2
i Ne
0 10 20 30 40 50 60 70 (°C)
32 50 68 86 104 122 140 158 (°F)

1 Vzdalenost mezi zafizenimi je 20 mm (0,51 in)
2 Zadny prostor mezi zafizenimi

Charakteristiky snizovani vykonu pro AC53a (aplikace motoru) Zatizeni teplotou a montazni prostor pro 110-230 Vac

In (A) 110-230 Vac

10 LZ+HBX5FU

9

8

7 LZ-H6X5FU

6

5 2

4 LZ-H2X4FU

3

2

1

0
0 10 20 30 40 50 60 70 (°C)
32 50 68 86 104 122 140 158 (°F)

1 Vzdalenost mezi zafizenimi je 20 mm (0,51 in)
2 Zadny prostor mezi zafizenimi

Charakteristiky snizeni vykonu pro motory s vysokou ucinnosti
Spoustéce motord TeSys H jsou uréeny pro motory se spoustécim proudem (ls), ktery je osminasobkem
jmenovitého proudu (le) podle normy IEC 60947-4-2. U téchto motoru je Is/le = 8.

V nasledujicich tabulkach je uveden maximalni jmenovity proud pro motory, kde Is/le je vétSi nez nebo
rovno 8. Pokud je to nutné, omezte maximalni jmenovity proud téchto motord.

LX2X4
Pomér maximalniho spoustéciho proudu ke jmenovitému proudu (Is / le) 8 8,5 9 9,5 10
Jmenovity proud (le) v A 24 2,4 2,4 2,4 2,4
LX6X5
Pomér maximalniho spoustéciho proudu ke jmenovitému proudu (Is / le) 8 8,5 9 9,5 10
Jmenovity proud (le) v A 6,5 6 57 55 5,2
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Charakteristiky vypinani a snizovani

Charakteristiky snizovani vykonu pro zatizeni AC51 (odporova zatéz) teplotou a montazni prostor pro 24 V DC

In (A) 24 Vdc
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3 Lzioxamn D

2 LZ*H2X4BD
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0 . N\ ta
0 10 20 30 40 50 60 70 (°C
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Vzdalenost mezi zafizenimi je 20 mm (0,51 in)
Zadny prostor mezi zafizenimi

Charakteristiky snizovani vykonu pro zatizeni AC51 (odporova zatéz) teplotou a montazni prostor pro 110-230 Vac

In (A) 110-230 Vac
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Vzdalenost mezi zafizenimi je 20 mm (0,51 in)

2 Zadny prostor mezi zafizenimi
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Charakteristiky vypinani a snizovani

Maximalni provozni rychlost pro zatizeni AC53a

Prehled Vzhledem k Ucinku Spickového proudu v monitorovacim obvodu TeSys H béhem Casu spousténi by
posloupnost zastaveni / spusténi neméla probéhnout pfed uplynutim urcité doby. Nize uvedena
schémata znazorfiuji minimalni pracovni cyklus podle celkové doby pro dvé typické hodnoty ¢asu

spusténi.

Cas spousténi 100 ms

Pracovni g0
cyklus
80 % /-
—
60 % B

50 % //
40% Pfipustna
)

oblast
—
20% /

10 % - - : . ; . : ; . - ‘ ‘ -
0 1 2 3 4 5 8 7 8 9 10 11 12 13 14 15
T(s)
Priklad pro ¢as spousténi 100 ms s periodou T = 10 s.
Neni OK
Cas spusténi:
definovan trvanim
ON spoustecmo proudu
0 T o
0% t/T 30 % 100% % 70% 100 %
Cas spousténi 150 ms
Pracovnigo %
cyklus -
70 % /
60 % /
50 % Pfipustna
- oblast
40 % /
30 %
20 % T 7 T : T T
0 5 10 15 20 25 30 35
T(s)
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